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El porqué

Corruptos —_—— M Unicos e
(potencialmente) " AL inciertos

-X: variabilidad espacial*

*concepto de MUSIC-X por Phoon y Ching (2019)
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La IA

“La IA es el estudio y desarrollo de sistemas j
con capacidad de realizar tareas que
requeririan capacidades atribuidas a

humana”
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La IA

ChatGPT 5 ~ T, Compartir

Define que es la inteligencia artificial en una sola frase

La inteligencia artificial es la rama de la informatica que crea sistemas capaces de realizar tareas que

requieren inteligencia humana, como aprender, razonar y tomar decisiones.
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La IA

La IA es un campo amplisimo
gue abarca gran cantidad de

técnicas.

Aprendizaje automatico

Pero lo que la caracteriza es
que...

Deep
Learning

IA Generativa
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La IA

La IA es un campo amplisimo
gue abarca gran cantidad de

técnicas.

Aprendizaje automatico

Pero lo que la caracteriza es
gue...se adapta.

Deep
Learning
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La lA

“El machine learning, o aprendizaje automatico, es una
rama de la inteligencia artificial que se enfoca en el
desarrollo de algoritmos y modelos que permiten a las
computadoras aprender de los datos y mejorar su
rendimiento en una tarea especifica, sin ser
programadas explicitamente para ello.”
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Lgis datos de perforacion
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Conjunto de datos
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Anomalias

Profundidad (m)
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Algoritmos

20.0

17.5

15.0

12.5

10.0

7.5

5.0

2.5

T T
® Puntos de dato

| —— Linea de regresion
------ Error

o\.

rotary torque (tr

samples =

value =[11, 14, 17, 62, 68, 41
38, 64, 37, 36, 5, 39, 21,

[v

19, 21 8, 19
TV
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alue = [7 5,10, 39, 49, 15, 37, 32, 25, 29, 16, 12 ‘
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1,2
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value =[0, 0, 0, 0, 0, 0,
1
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Algoritmos
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rotary torque (tm) = 4.07

samples = 966

value =[11, 14, 17, 62, 68, 41, 82, 45, 44, 74, 54, 28
38, 64, 37, 36, 5, 39, 21, 36, 15, 10, 10, 15

19, 21, 8,19, 17, 16]

True

False

samples = 334

value =[7, 5, 10, 39, 49, 15, 37, 32, 25, 29, 16, 12

5203,402826,1,1,1,1,0,2

1,1, 2, 0]

speed (m/h) = 157.664
samples = 632
value =[4, 9, 7, 23, 19, 26, 45, 13, 19, 45, 38, 16
33,44, 34,32,5,31,19, 30, 14,9, 9, 14
19,19,7, 18, 15, 16]

3

samples = 111 crowd (t) = 16.542
— samples = 521
vaue <10,0,0.0.9.2.0.0. 1.0 1.3.8.3 1 | value =4, 9,7, 23,19, 26, 45, 13, 18, 45, 37,13
804212354 %1 29, 41, 33, 26, 5, 27,17, 18,11, 7, 4, 12, 6

9,2 2 1,12]

o~

samples = 354 samples
value =[3,7,4,17, 17, 25,42, 13, 18, 38, 27, 10 value =[1, 2, 3, 6, 2
22,30,15,22,2,4,3,6,8,3,2,51,3 18,4, 3, 23,14, 1
0,0,0,7]
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Algoritmos
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